
1. NX-WIO  

WIO Terminal Experiment Board 
บอรดทดลองเพื่อการเรียนรูและใชงานกลองสมองกลไรสาย WIO Terminal  
 

 
 

1.1 คุณสมบัติทางเทคนคิ 
๐ มีจุดตอสําหรับติดตั้งกลองสมองกล WIO Terminal  

๐ มีจุดตอพอรตอินพุตเอาตพุตครบทุกขาของ WIO Terminal ในแบบ IDC ตัวเมีย รวม 28 ขา ใช

สายตอวงจรทัง้แบบสายทองแดงเด่ียวหรือแบบหัวตอ Dupont เสียบตอวงจรไดสะดวกและแนนหนาเพียงพอ  

๐ มีจุดตอพอรตอินพุตเอาตพุตสําคัญของ WIO Terminal ในแบบ JST 2 มม. 3 ขา 11 จุดตอ และ

จุดตอบัส I2C แบบมาตรฐาน Grove  

๐ ติดต้ังแผงตอวงจรหรือเบรดบอรดขนาด 400 จุด 

๐ มีวงจรสวิตชกดติดปลอยดับแบบทํางานที่ลอจิก "0" พรอมตัวตานทานตอพูลอัป 8 ชุด 

๐ มี LED แสดงผล ทํางานที่ลอจิก "1" พรอมตัวตานทานจํากัดกระแสไฟฟา 10 ชุด 

๐ มีวงจรตัวตานทานปรับคาไดเพ่ือจายแรงดันไฟตรง 0 ถึง 3.3V สําหรับทดสอบการทํางานกับสํยษณ

แอนะล็อกของ WIO Terminal 4 ชุด 

๐ มีจุดตอแหลงจายไฟ 5V, 3.3V และกราวด 

๐ ติดต้ังตัวตรวจจับความชื้นสัมพัทธและอุณหภูมิในอากาศเบอร DHT11 

๐ ติดต้ังตัวตรวจจับความสองสวางแสงเบอร BH1750 



๐ ติดต้ังตัวตรวจจับการเตนของหัวใจเบอร MAX30102 

๐ ติดต้ังตัวตรวจจับอุณหภูมิแบบอินฟราเรดเบอร MLX90614 

๐ มีวงจรขับรีเลย 5V 5A จํานวน 4 ชอง พรอม LED แสดงสถานะการทํางาน และจุดตอโหลดแบบ

ขันสกรู พิกัดหนสสัมผัส 220Vac 5A 

๐ ติดต้ังโมดูลวงจรขับมอเตอรไฟตรงใชไอซีเบอร TB6612 จํานวน 2 ชอง รองรับมอเตอรไฟตรงขนาด 

5 ถึง 9V 1A 

๐ ติดต้ังโมดูลวงจรขับเซอรโวมอเตอร ใชไอซีเบอร PCA9685 จํานวน 8 ชอง รองรับเซอรโวมอเตอร 

4.8 ถึง 6V 

๐ มีจุดตอเซอรโวมอเตอรแบบขับโดยตรงจากขาพอรตของ WIO Terminal 4 ชอง รองรับเซอรโว

มอเตอร 4.8 ถึง 6V  

๐ ตองการไฟเลี้ยง 6 ถึง 9V กระแสไฟฟาอยางนอย 1A โดยตอเขาที่แจกอะแดปเตอร (ในชุดมีอะแดป

เตอรไฟตรงจัดมาใหพรอมใชงาน) มีวงจรปองกันการจายไฟกลับข้ัว และสวิตชเปดปด พรอม LED แสดง

สถานะไฟเลี้ยง 

๐ มีถาดพลาสติกรองบอรด เพื่อปองกันการลัดวงจร 

๐ ขนาด 23 x 14 เซนติเมตร (9 x 5.5 นิ้ว)  

1.2 อุปกรณในชุด 
1. กลองสมองกล WIO Terminal 

2. บอรดทดลอง NX-WIO  

3. อะแดปเตอรไฟตรง 5 หรือ 6V 2A  

4. สายตอวงจร 

5. สาย USB-C สําหรับเชื่อมตอ WIO Terminal กับคอมพิวเตอร   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



2. กลองสมองกลไรสาย WIO Terminal  
  

 
 

 WIO มาจาก Wireless Input and Output เปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอรที่มีการติดตั้งวงจรสื่อสาร

ขอมูลไรสายแบบ WiFi และ BLE (บลูทูธกําลังงานต่ํา) พัฒนาโดย Seeedstudio สาธารณรัฐประชาชชนจีน มี

การเชื่อมตออุปกรณอินพุตเอาตพุตหลากหลาย เพื่อใหนําไปประยุกตใชสรางระบบควบคุมที่มีการติดตอแบบไร

สายไดอยางสะดวก   

 WIO Terminal มีการตอยอดจากแพล็ตฟอรม WIO ใหมีสวนแสดงผลเปนจอกราฟก LCD สี ทําให

รองรับการแสดงผลขอมูลทั้งในแบบตัวเลข ขอความ และภาพกราฟกสี ทําใหมีความสามารถสูงขึ้นจากบอรด

ควบคุมทั่วไป เพราะใชงานเปนเทอรมินอล (terminal) หรือเปนอุปกรณที่รองรับการเชื่อมตอระบบใหเปน

เครือขายและมีสวนแสดงผลเพื่อแสดงสถานะการทํางานหรือแจงขอความรวมทั้งภาพกราฟกได 

2.1 คุณสมบัติทางเทคนคิ  
๐ ใชชิปไมโครคอนโทรลเลอร ATSAMD51P19 จาก Microchip Technology ซึ่งใชชิปแกนสมอง

เปน ARM Cortex-M4F ทํางานที่ความถี่สูง 120MHz มีหนวยความจําแฟลชภายใน 512KB หนวยความจํา

แฟลชภายนอก 4MB หนวยความจําแรม 192KB และมีวงจรเชื่อมตอระบบบัส SPI, I2C, I2S, UART ในตัว 

รวมถึงวงจรแปลงสัญญาณแอนะล็อกเปนดิจิทัล (ADC) และดิจิทัลเปนแอนะล็อก (DAC) 

๐ ติดต้ังวงจรสื่อสารขอมูลไรสาย WiFi 802.11 a/b/g/n ที่มีความนาเชื่อถือสูง โดยใชชิป 

RTL8720DN จาก Realtek ซึ่งรองรับยานความถี่ทั้ง 2.4GHz และ 5GHz รวมท้ังบลูทูธกําลังงานตํ่าหรือ 

BLE5.0 (Bluetooth Low Energy) 

๐ มีจอแสดงผล LCD สีขนาด 2.4 นิ้ว ความละเอียด 320 x 240 จุด  

๐ ติดต้ังตัวตรวจวัดความเรง 3 แกน เบอร LIS3DHTR รองรับการตรวจจับการหมุนหรือเปลี่ยน

ทิศทางของบอรดได ตรวจจบัความเรงได +/-2 ถึง +/-16g  

๐ มีสวิตชกดแบบโปรแกรมได 3 ตัว  

๐ มีสวิตชจอยสติ๊ก 5 ทิศทางพรอมใชงาน 

๐ มีไมโครโฟนสําหรับตรวจจับเสียง ทํางานที่แรงดันไฟตรง 1.0 ถึง 10V อัตราขยาย -42dB 



๐ มีลําโพงขับเสียงในตัว ความถี่เรโซแนนซ 4kHz อัตราขยาย ≥78dB 

๐ ติดต้ังตัวตรวจจับแสง ตอบสนองความยาวคล่ืน 400 ถึง 1050 นาโนเมตร 

๐ มี LED สําหรับขับแสงอินฟราเรด ที่ความยาวคลื่น 940 นาโนเมตร 

๐ เชื่อมตอกับคอมพิวเตอรผานทางพอรต USB-C ทํางานเปน USB-OTG ได และใชเปนชองทาง

สําหรับจายไฟเลี้ยง +5V เพื่อใหบอรด WIO Terminal ทํางาน 

๐ ทํางานเปนอุปกรณ USB ไดทั้งแบบโฮสต (อานคาหรือสัญญาณจากเมาส คียบอรด อุปกรณ MIDI 

เกมคอนโทรลเลอรทั้ง Xbox และ PlayStation หรือเครื่องพิมพ 3 มิติ) และไคลเอ็นต (จําลองการทํางานเปน

เมาส คียบอรด หรืออุปกรณ  MIDI)  

๐ มีจุดตอพอรตอินพุตเอาตพุตสําหรับเชื่อมตออุปกรณภายนอก 3 จุดคือ  

  1. จุดตออินพุตเอาตพุตแบบ Grove 4 ขา  

  2. จุดตอแบบ Grove 4 ขาสําหรับระบบบัส I2C เพื่อขยายจํานวนอุปกรณเชื่อมตอไดอีก

มากมาย 

  3. จุดตอพอรตอินพุตเอาตพุต 40 ขา ที่รองรับการเชื่อมตอกับจุดตอ GPIO ของ Raspberry 

Pi ไดโดยไมตองดัดแปลงใดๆ  

   โดยรองรับสัญญาณลอจิกที่มีระดับสัญญาณ 0 และ 3.3V สวนอินพุตแอนะล็อกรับแรงดันไฟ

ตรงในชวง 0 ถึง 3.3V  

๐ มีซ็อกเก็ต microSD การด สําหรับเพ่ิมการติดตอหนวยความจําไดสูงสุด 16GB  

๐ บรรจุในกลองพลาสติดฉีดข้ึนรูปอยางดี มีปุมยึดแมเหล็กสําหรับติดต้ังเขากับผนังเหล็กไดโดยไมตอง

เจาะรู 

๐ ขนาด 72 x 57 x 12 มิลลิเมตร 

 

 
 



2.2 เคร่ืองมือพัฒนาโปรแกรม 
๐ รองรับการพัฒนาโปรแกรมภาษา C/C++ โดยใช Arduino IDE ที่มีการติดต้ัง Board manager 

ของ WIO Terminal หรือ Visual Studio Code 

๐ รองรับการพัฒนาโปรแกรมภาษา MicroPython โดยใช CircuitPython, ArduPy   

 

2.3 การจัดขาพอรตอินพุตเอาตพุต  
(มองจากดานหลังของบอรด WIO Terminal) 

 
 

2.4 ผังการจัดการขาพอรตภายใน WIO Terminal 

 
 

 



2.5 สวนประกอบภายใน WIO Terminal  

  
 

2.6 อุปกรณในชุด 
๐ บอรด WIO Terminal บรรจุลงในกลอง ABS ฉีดข้ึนรูปอยางดี 

๐ สาย USB-C สั้น 

๐ เอกสารประกอบการใชงาน (ภาษาอังกฤษ)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



2.7 Wio Terminal Classroom 
 SeeedStudio ไดจัดทําเอกสารประกอบการใชงานออนไลนเพื่อแนะนําการใชงาน WIO Terminal 

โดยเขาไปดูไดที่  

 https://wiki.seeedstudio.com/Wio-Terminal-Getting-Started/ 

 นอกจากนั้นยังจัดทําคลิปวิดีโอแนะนําการใชงานใน You Tube ผูสนใจสามารถชมไดตลอดเวลาโดย

ไมมีคาใชจายที่  

 https://www.youtube.com/playlist?list=PLpH_4mf13-A0MzOdPNITVfoVBMvf7Rg9g 

 

 
 

  


