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iBIT V2A  เป นหนึ่ งในอุ ปกรณ เสริ มเพื่ อสนั บสนุ นการใช งาน  micro:bit  มิ นิ บอร ดไมโคร
คอนโทรลเลอร เพื่ อการเรี ยนรู สํ าหรั บควบคุ มอุ ปกรณ ทางกลและเชื่ อมต อกั บตั วตรวจจั บเพื่ อนํ าไป
สร างหุ นยนต หรื อกลไกอั ตโนมั ติ แบบโปรแกรมได  แผงวงจร iBIT V2A ได ร ับการพ ัฒนาและผล ิตขึ ้น
ในประเทศไทย โดยว ิศวกรไทยจากบร ิษ ัท อ ินโนเวต ีฟ เอ ็กเพอร ิเมนต  จ ําก ัด (www.inex.co.th)

iBIT V2A
micro:bit

ร ูปที ่ 1 แสดงส วนประกอบของแผงวงจร iBIT V2A พร อมบอร ดแปลงขาพอร ต micro:bit
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ร ูปที ่ 2 วงจรสมบ ูรณ ของ iBIT (V2A) แผงวงจรควบค ุมหุ นยนต ส ําหร ับ micro:bit
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1.  คุ ณสมบั ติ ของ iBIT (V2A) แผงวงจรควบคุ มหุ นยนต สํ าหรั บ micro:bit
ในร ูปที ่ 1 แสดงส วนประกอบของแผงวงจร iBIT V2A มี คุ ณสมบั ติ ทางเทคนิ คที่ สํ าคั ญดั งนี้ 

 มี คอนเน็ กเตอร  80 ขาสํ าหรั บติ ดตั้ ง micro:bit 

 ม ีจ ุดต อไฟเลี ้ยงเป นแจ กอะแดปเตอร  และแบบเทอร ม ินอลบล ็อก ม ีวงจรป องก ันการต อไฟ
กล ับขั ้ว รั บแรงดั นไฟฟ าตั้ งแต  5 ถึ ง 9V พร อมวงจรควบค ุมไฟเลี ้ยงคงที ่ +3.3V สํ าหรั บวงจรทั้ งหมด
และ +5V สํ าหรั บเลี้ ยงเซอร โวมอเตอร  

 ม ีจ ุดต อพอร ตอ ินพ ุตเอาต พ ุตแบบ JST 3 ขา รวม 5 จ ุด เพื ่อต อก ับอ ุปกรณ อ ินพ ุตเอาต พ ุต
ของ INEX ประกอบด วย พอร ต P0, P1, P2, P8 และ P12

 ม ีจ ุดต ออ ินพ ุตอะนาลอก 8 ช อง (ADC0 ถ ึง ADC7) โดยใช ไอซ ีแปลงส ัญญาณอะนาลอก
เป นด ิจ ิตอลเบอร  ADS7828 ร ับแรงด ันอ ินพ ุตได  0 ถ ึง +3.3V ความละเอ ียดในการแปลงส ัญญาณ 12 บ ิต

  มี จุ ดต ออุ ปกรณ ระบบบั ส  2 สายหรื อ  I2C  เพื่ อเชื่ อมต อกั บอุ ปกรณ อิ นพุ ตเอาต พุ ตที่ 
ทํ างานบนระบบบั ส I2C เพิ่ มเติ ม ประกอบด วยจุ ดต อ SDA และ SCL

 มี วงจรขั บมอเตอร ไฟตรง 2 ชุ ดแบบควบคุ มกระแสไฟฟ าเอาต พุ ต 1A พร อมไฟแสดง
การทํ างาน จุ ดต อแบบ IDC และแบบเทอร มิ นอลขั นสกรู  ได รั บไฟเลี้ ยงจากแบตเตอรี่ โดยตรง ใช งาน
กั บช ุดเฟ องข ับมอเตอร รุ น BO1 กั บ BO2, มอเตอร พร อมเฟ องขั บแบบโลหะรุ น MG1 รวมถึ งมอเตอร 
1.5V และ 3V ของ Tamiya ได 

 มี จุ ดต อเซอร โวมอเตอร  2 ช อง โดยใช งานร วมกั บพอร ต P8 และ P12 ได รั บไฟเลี้ ยงมา
จากแบตเตอรี ่โดยตรง ผ านวงจรควบค ุมแรงด ันคงที ่ +5V เพื ่อใช เป นไฟเลี ้ยง +Vm แก เซอร โวมอเตอร 

รู ปที่  2 แสดงวงจรสมบู รณ ของแผงวงจร iBIT V2A

ร ูปที ่ 3 แสดงแนวทางการต ิดตั ้ง micro:bit เข าก ับแผงวงจร iBIT V2A เพ่ื อใช งาน

(ข) ติ ดตั ้งแนวนอน โดยใช บอร ดแปลงขา
พอร ต micro:bit

(ก) ติ ดตั้ งแนวตั้ ง เสี ยบ micro:bit เข าก ับคอนเน็ กเตอร 
ตรงๆ โดยหั นด าน LED มาทางจุ ดต อมอเตอร 
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2. การใช งาน

2.1 ติ ดตั้ ง micro:bit

(2.1) นํ า micro:bit เสี ยบเข าที่ คอนเน็ กเตอร  80 ขา โดยเลื อกการติ ดตั้ งได  2 แบบ ดั งรู ปที่  3

2.2 การจ ายไฟเล้ี ยง
ทํ าได  3 ทางสํ าหรั บการใช งาน 2 แบบคื อ

(2.2.1) ต อผ านพอร ต microUSB ของ micro:bit โดยต อสายเข าก ับจ ุดต อพอร ต microUSB บน
micro:bit และพอร ต USB ของคอมพ ิวเตอร หร ือเพาเวอร แบงก หร ืออะแดปเตอร  +5V ที ่ม ีช องจ ายไฟเป น
พอร ต USB เมื ่อม ีแรงดั น +5V เข ามา บน micro:bit ม ีวงจรควบค ุมไฟเลี ้ยงคงที ่ +3.3V แล วส งมาย ังขา
+3.3V เพื่ อมาเข าที ่แผงวงจร iBIT+ ด วย ที่  micro:bit ม ี LED แสดงสถานะไฟเลี ้ยงที ่เข ามาย ัง micro:bit
ผ านทางพอร ต USB ที ่แผงวงจร iBIT+ ก็ มี  LED ตํ าแหน ง ON แสดงสถานะไฟเลี ้ยง

ด วยการใช ไฟเลี ้ยงจากพอร ต USB จะท ําให  iBIT V2A ใช งานร วมก ับ micro:bit ได ในท ุกฟ งก ชั ่น
ยกเว นการข ับมอเตอร ท ุกชน ิด เนื ่องจากไม ม ีไฟเลี ้ยง +Vm มาย ังวงจรข ับมอเตอร และ +Vs มาที ่จุ ดต อ
เซอร โวมอเตอร 

(2.2.2) ต อแรงด ันไฟฟ า 4.8 ถึ ง 16V ที ่แจ กอะแอปเตอร  โดยใช อะแดปเตอร หรื อกะบะถ านที ่ม ี
ห ัวต อแบบปลั ๊กอะแดปเตอร หร ือปลั ๊กแบบบาร เรล (barrell) (ในชุ ด iBIT Robot Kit มี กะบะถ าน AAA
4 ก อนที ่ม ีปลั ๊กอะแดปเตอร มาให พร อมใช งาน) เส ียบเข าที ่แจ กอะแดปเตอร  แรงด ันไฟเลี ้ยงจะผ านวงจร
ควบค ุมไฟเลี ้ยงคงที ่ที ่ +3.3V บนแผงวงจร iBIT V2A ได ไฟเลี ้ยง +3.3V ผ านไดโอดที ่ท ําหน าที ่ป องก ัน
แรงด ันย อนกล ับจาก micro:bit เหล ือแรงด ัน +3V เพื ่อเลี ้ยงวงจร LED ต ําแหน ง  3.3V จะต ิดสว างเพื ่อ
แสดงสถานะไฟเลี ้ยง +3.3V ของแผงวงจร iBIT V2A

(2.2.3) ต อแรงด ันไฟฟ า 4.8 ถึ ง 16V ที ่จุ ดต อเทอร มิ นอลแบบขั้ นสกรู  รองรั บการใช งานกั บ
แบตเตอรี ่แบบล ิเธ ียมโพล ีเมอร  โดยต อสายไฟบวก (ส ีแดง) และสายไฟลบ (ส ีดํ า) เข าที ่จ ุดต อนี ้ ข ันสกร ู
ที่ จุ ดต อเพื่ อยึ ดสายไฟให แน น การทํ างานต อจากนั้ นจะเหมื อนกั บการจ ายไฟผ านแจ็ กอะแดปเตอร 

2.3 การใช งานจุ ดต อ ADC0 ถึ ง ADC7
บนแผงวงจร iBIT V2A ม ีจ ุดต ออ ินพ ุตอะนาลอกเพิ ่มเต ิม 8 ช อง นั ่นค ือ ADC0 ถ ึง ADC7 ทั ้งนี ้

เพื ่อให  micro:bit บนแผงวงจร  iBIT  V2A สามารถต ิดต อก ับต ัวตรวจจ ับที ่ให ผลการทํ างานในร ูปของ
แรงด ันไฟตรงหร ือแบบอะนาลอกได เพิ ่มมากขึ ้น จากเด ิมที ่ม ี 3 ช องค ือ P0, P1 และ P2

ที่ จุ ดต อ ADC0 ถึ ง ADC7 รั บแรงดั นไฟฟ ากระแสตรงได  0 ถึ ง +3.3V โดย micro:bit จะติ ด
ต อกั บวงจรในส วนนี้ ด วยชุ ดคํ าสั่ ง  iBIT  V2  extension  ที่ ต องทํ าการติ ดตั้ งเพิ่ มเติ มในกรณี ที่ ใช 
MakeCode editor ในการเขี ยนโปรแกรม ซึ่ งจะได อธิ บายถึ งในลํ าดั บต อไป
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2.5 การใช งานจ ุดต อมอเตอร ไฟตรง
แผงวงจร iBIT V2A รองร ับการข ับมอเตอร ไฟตรง 2 ช อง โดยข ับแรงด ันได ส ูงส ุดเท าก ับไฟเลี ้ยง

หล ักที ่ต อเข ามาให ก ับแผงวงจร iBIT V2A ส วนความสามารถในการจ ายกระแสไฟฟ าได ร ับการจ ําก ัดไว ที ่
1A นั ่นหมายความว า วงจรข ับมอเตอร ไฟตรงของ iBIT V2A จ ายกระแสไฟฟ าไปย ังมอเตอร ได ส ูงส ุด
1A หากมอเตอร มี ความต านทานตํ่ า เช น มอเตอร มาตรฐานของ Tamiya  กระแสไฟฟ าที่ เอาต พุ ต
อาจเก ิน 1A ได  ซึ ่งน ําไปสู ความเส ียหายของวงจรข ับมอเตอร ในท ายที ่ส ุด แต สํ าหร ับ iBIT V2A จะไม 
เก ิดป ญหานั ้น เนื ่องจากม ีการออกแบบให จ ําก ัดความสามารถในการจ ายกระแสไฟฟ าไว ไม เก ิน 1A ท ําให 
วงจรไม เก ิดความเส ียหาย เมื ่อใช งานก ับมอเตอร แบบนี ้

ร ูปที ่ 4 ต ัวอย างการจ ายไฟให ก ับแผงวงจร iBIT V2A
(ซ าย) ต อแบตเตอรี ่เข าที ่แจ กอะแดปเตอร (ขวา) ต อแบตเตอรี ่เข าที ่จ ุดต อเทอร ม ินอลข ันสกร ู

การต อมอเตอร เข ากั บแผงวงจร iBIT V2A
ทํ าได ด วยการต อเข าที่ จุ ดต อแบบ IDC 2 ขา และที่ 
จุ ดต อแบบเทอร มิ นอลขั นสกรู  หากมอเตอร ถู กขั บ
ให หมุ นในทิ ศทางที่ ไม ถู กต อง ผู ใช งานสามารถ
สลั บสายของมอเตอร ได ง าย เพี ยงกลั บหั วขั้ วต อ
ของสายมอเตอร ในกรณี ที่ ต อกั บจุ ดต อแบบ IDC
หร ือข ันสกรู เพื่ อสล ับสายที ่จุ ดต อเทอร มิ นอล
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2.7 การใช งานจ ุดต อเซอร โวมอเตอร 

แผงวงจร iBIT V2A ได เตร ียมจ ุดต อส ําหร ับใช งานก ับเซอร โวมอเตอร ไว  2 ช อง ใช งานร วมก ับ
ขาพอร ต 8 และ 12 ของ micro:bit สํ าหรั บไฟเลี ้ยงของเซอร โวมอเตอร   (+Vs) ได จากวงจรควบคุ ม
แรงดั นคงที ่สํ าหร ับเซอร โวมอเตอร   ( +5V) ของแผงวงจร  iBIT V2A ทํ าให ใช งานได โดยไม ต องต อ
แหล งจ ายไฟภายนอกเพิ ่มเต ิม

สํ าหรั บเซอร โวมอเตอร ที่ แนะนํ าให ใช กั บแผงวงจร iBIT V2A คื อ เซอร โวมอเตอร ขนาดเล็ ก
จนถึ งขนาดกลางที่ ใช ไฟเลี้ ยง 4.8 ถึ ง 6V อาทิ  MG90 (เฟ องโลหะ), DS3109 (รุ น 9kg) และแบบปรั บ
แต งหมุ นรอบ 360 องศา ทั้ งหมดมี จํ าหน ายที่  www.inex.co.th

3. การเขี ยนโปรแกรมเพื่ อติ ดต อกั บแผงงจร iBIT V2A

แผงวงจร  iBIT  V2A ใช งานร วมกั บ micro:bit ดั งนั้ นเพื่ ออํ านวยความสะดวกในการพั ฒนา
โปรแกรมเพื่ อใช งานด วย MakeCode Editor ทาง INEX จึ งได พั ฒนาชุ ดบล็ อกคํ าสั่ งสํ าหรั บ iBIT V2
ขึ้ นมา  เนื่ องจากวงจรแปลงสั ญญาณแอนะล็ อกเป นดิ จิ ทั ลบนแผงวงจร  iBIT  V2A ซึ่ งใช ไอซี เบอร 
ADS7828 ได รั บการกํ าหนดแอดเดรสของบั ส I2C เป น 0x4A ซึ ่งต างจากเวอร ช ันเดิ มที ่กํ าหนดค าของ
แอดเดรสไว ที่  0x48
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การเร ียกใช บล ็อกค ําสั ่งของ iBIT V2A ทํ าได โดยเข าไปย ังหน าพ ัฒนาโปรแกรมของ MakeCode
ที ่  https://makecode.microbit.org จากนั ้นเล ือกเมน ู Extensions

จะปรากฏหน าต างสํ าหรั บเพิ่ มบล็ อกคํ าสั่ ง พิ มพ ลิ งก สํ าหรั บดาวน โหลด extension ของ iBIT
V2 ในช องค นหา ดั งนี้ 

https://github.com/inexglobal/pxt-iBit2

ทํ าการคลิ กเลื อกติ ดตั้ ง จากนั้ นรอจนกระทั่ งการติ ดตั้ ง extension ของ iBIT V2 เสร็ จสมบู รณ 
เมื ่อเป ดโปรแกรม MakeCode ดู ที ่รายการหั วข อบล ็อกคํ าสั ่งจะพบรายการ iBIT ปรากฏขึ ้นมา เมื ่อคล ิก
เข าไป จะเห็ นบล็ อกคํ าสั่ งของ iBIT ทั้ งหมดสํ าหรั บใช งานดั งรู ปที่  5
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รู ปท่ี  5 แสดงบล ็อกคํ าส่ั งของ iBIT ที ่ใช ในการสร างโค ดเพ่ื อควบคุ มการทํ างานของ micro:bit ก ับแผง
วงจร iBIT V2A หล ังจากได ท ําการเพ่ิ มบล ็อกคํ าสั ่งเพ่ิ มเต ิมหร ือ extension เข ามา

ร ูปที ่ 6 ในการสร างโค ดเพ่ื อใช งาน iBIT V2A จะต อง
ลากบล ็อก set ADC Address for iBIT V2.x มาวางใน
บล ็อก on start เพ่ื อเตร ียมความพร อมในการใช งาน

การสร างโค ดเพื ่อใช งาน iBIT V2A  ต องน ํา
บล ็อก set ADC address for iBIT V2.x
มาวางในบล็ อก on start  ในตอนต นของ
โปรแกรมเสมอ ด ังร ูปที ่ 6 เพื ่อให  micro:bit สามารถ
ติ ดต อเพื่ อใช งาน  iBIT  V2A  ได    และด วยการ
เปลี่ ยนแอดเดรสของไอซี ในวงจรแปลงสั ญญาณ
แอนะล็ อกเป นดิ จิ ทั ลของแผงวงจร  iBIT  V2A
ทํ าให  micro:bit สามารถติ ดต อ iBIT V2A, iKB-1Z
(เลื อกแอดเดรสเป น  0x49)  และโมดู ลกล อง
ป ญญาประดิ ษฐ  Huskylense ได พร อมกั น ทํ าให 
นํ าไปใช สร างหุ นยนต ป ญญาประดิ ษฐ อย างง าย
ได 


